
 

УЧЕБНЫЙ ПЛАН  

реализации дополнительной общеразвивающей программы 

«Робототехника на базе конструктора Lego Mindstorms EV3» 

 на 2023 – 2024 учебный год 

 

 

№ 

п/п 

Раздел, тема Количество часов Формы 

контроля 
всего теория практик

а 

1 Вводное занятие. Инструктаж по ТБ. 

Правила поведения в кабинете 

робототехники при работе с 

компьютерами и конструкторами. 

2 2 - Беседа 

2 Введение: знакомство со средой 

программирования Теория. 

Знакомство со средой LEGO 

MINDSTORMS EV3. Базовые 

действия Практика. Рисование цветка. 

Написание имени. Езда по комнате. 

18 9 9 Зачет 

3 Знакомство с конструктором. Теория. 

Изучение состава набора Практика. 

Сбор базовой тележки. 

10 5 5 Зачет 

4 Основы теории автоматического 

управления. Работа с датчиками. 

Теория. Релейный регулятор. 

Практика. Установка датчиков на 

робота. Езда по линии. 

14 7 7 Зачет 

5 Поиск стационарных объектов. 

Кегельринг Теория. Кегельринг. 

Функции. Вывод переменных на 

экран. Практика. Кегельринг. 

16 8 8 Зачет 

6 Основы теории автоматического 

управления. П-регулятор. Теория. П-

регулятор. Практика. Езда по линии. 

Соревнования. 

14 7 7 Соревнован

ия 

7 Ориентирование робота. Лабиринт. 

Теория. Правило правой руки. 

Подпрограммы Практика. Езда по 

стенке. Проезд лабиринта. 

16 8 8 Зачет 

8 Манипуляторы Теория. Виды 

манипуляторов. Практика. Сборка и 

установка манипуляторов. 

18 9 9 Зачет 

9 Действия на перекрестках. Работа с 

переменными Теория. Действия на 

перекрестках. Переменные Switch. 

Практика. Полоса препятствий. 

18 9 9 Соревнован

ия 

10 Творческие проекты. Теория. 

Консультации. Практика. Создание 

творческого проекта. 

18 9 9 Защита 

Итого 144 72 72  



Учебный план 

второго года обучения 

 

№ 

п/п 

 

Раздел, тема 

 

Количество часов Формы 

контроля 

 
всего теория практика 

1 Вводное занятие. Инструктаж по 

ТБ. Робототехника. Законы 

робототехники. Передовые 

направления в робототехнике. 

2 2 - Беседа 

2 Конструкторы компании Lego. 

Видео презентации: 

Международные соревнования 

роботов. 

18 9 9 Зачет 

3  Эксцентрики, кулачки, 

толкатели, шатуны. Понятие 

кулачков и эксцентриков, их 

различия. Понятие 

«Кривошипно-шатунный 

механизм»: устройство, 

разновидности, особенности 

конструкций. 

10 5 5 Зачет 

4 Эксцентриковый механизм: виды 

конструкций, практическое 

применение. Кулисный 

механизм: виды конструкций, 

практическое применение. 

Создание моделей по 

предложенным схемам. 

14 7 7 Соревнования 

5 Ознакомление с конструктором 

серии Education: EV3. Правила 

работы с конструктором.  

16 8 8 Зачет 

6 Названия и назначения деталей 

их условные обозначения. 

Изучение типовых соединений 

деталей. 

14 7 7 Зачет 

7 Микропроцессор EV3: правила 

работы с ним, подготовка к 

работе, назначение разъёмов, 

подключение моторов и 

датчиков. Передаточный 

механизм: назначение, виды 

(ремённый, зубчатый, 

червячный), основные элементы. 

Редуктор: виды (понижающий, 

повышающий), характеристика, 

применение. Понятие: 

Передаточное отношение», 

«Мощность». Золотое правило 

механики. Использование 

зубчатой передачи для 

увеличения мощности робота. 

16 8 8 Зачет 



Применение нескольких видов 

передач движении в одной 

модели. 

8 Что такое робот. Робототехника. 

Законы робототехники. 

Передовые направления в 

робототехнике. 

18 9 9 Зачет 

9 Соревнованиях роботов: 

Евробот, фестиваль мобильных 

роботов, олимпиады роботов. 

Спортивная робототехника - бои 

роботов (неразрушающие). 

Программно-управляемые 

модели: конструкторы, 

«самодельные» роботы. Правила 

по сборке роботов. Понятие 

«Модернизация». Использование 

зубчатой передачи для 

увеличения мощности робота. 

Полно-приводная программно-

управляемая модель. 

18 9 9 Соревнования 

10 Использование редуктора для 

создания скоростной модели 

автомобиля. Факторы, 

способствующие победе робота 

на соревнованиях по 

робототехнике. 

18 9 9 Защита 

Итого 144 72 72  

 

 


